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Botones / pulsadores
Interruptores
Plaquetas electronicas
Perillas

Baterias

Conectores / puertos
Tornillos

Pantallas

Cables

Motores

sensores

Engranajes
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Posicionamiento
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Pantallas

Medio de acceso a
informacion de manera visual.

Requiere de una conexion a la
PCB por medio de cableado y
una manera de sujetarse al
medio.

« Tipo

« Resolucion

« Tamano

* Colores

 Distancia.

« Consumo
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Pantallas
Tipo
LCD / LED / OLED
IPS / TN

Resolucion

Tamano

Distancia.
Relacion entre

Colores
Monocromatico / Colores

Consumo total segun
caracteristicas
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Entrada

Real Interior
230V c.a. :

Real Exterior
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Thunderbolt™ 3 brings Thunderbolt to USB-C

More L @ 40 Gbps
Speed \ fastest connection

More Dual 4K displ
. uad splays
Pixels 40Hz Py

More m 100W 15W
The USB-C that does it all. Power ERaging.  device

e TTT
More €2 THuNDERBOLT. T
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Cresta
Fondo

Filete

ol IV

Dog Point Flat Point  Type-A Poimt  Type-B Point Type-AB Point

Type-lor D Type-17

Fastite 2000
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MOTORES
ELECTRICOS




Placade

Cubierta frontal Cajade conexiones identificacién Cubierta trasera

Estator

s A

Rodamiento ﬁotor Carcasa Base de fijacion Ventilador




MOTORES AC MOTORES DC MOTOR ESPECIAL

75

MOTOR DE INDUCCION MOTOR DE DESVIO MOTOR PASO A PASO

P

MOTORES DE CONMUTADOR MOTOR PMDC SERVO MOTOR
(DE IMAN PERMANENTE)

® = >

MOTOR DE ROTOR HERIDO MOTOR COMPUESTO MOTOR UNIVERSAL

el

MOTOR DE JAULA DE ARDILLA MOTOR EXCITADO







Usos en robotica u actividades donde
se necesiten variaciones rapidas en
velocidad y direccion.
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Usos en robotica liviana, maquinaria

CNC de bajo torque y ligado a un
controlador externo.



Encontrado en herramientas que
requieren gran torque y potencia.




12v 220v 660v
Cambia su velocidad o es constante?

Qué debe mover este motor? Torque
requerido

Debe frenar en puntos exactos?

A que velocidad necesito que llegue
mi motor?












PISTONES



Freno de sujecion oo 4o polas Tubo de extension
de carga

Embrague de
sobrecarga

Engranajes

Montaje frontal

Tubo de la cubierta

Montaje posterior
Anillos de Desgaste
Diseno Atornillado

Sellos Amortiguadores

Cojinete de Acero
Sdlido

Cojines de Base y de Vastago

Limpiadores de Uso Rudo

Vastago Soldado de Presion




cubierta anterior camisa del cilindro anillo cubierta posterior

vastago limpiador primavera tornillo




ACTUADORES




Electrical
C onnection

Case or Frame

Mounting
Backplate

Return Magnetic
Flux Lines




SENSORES

Dependiendo del tipo de sensor, su salida eléctrica puede
ser un voltaje, corriente, resistencia u otro atributo eléctrico
que varia con el tiempo

Boya: Sensor mecanico para control de nivel en fluidos

Termopares, RTDs y termistores: para la medicion de temperatura.

Galgas extensiométricas (strain gages): para medir la deformacion en un objeto, como presion, traccion, peso, etc.
Celdas de carga: para medir peso y carga.

Sensores LVDT: los LVDT se utilizan para medir desplazamientos lineales.

Acelerémetros: para medir vibraciones y choques.

Micréfonos: para capturar ondas sonoras.

Transductores de corriente: para medir corriente alterna (CA) o continua (CC).

Sensores opticos: utilizados para detectar luz, transmitir datos y reemplazar sensores convencionales.

Sensores de camara: utilizados para capturar imagenes 2D, tanto individuales como continuas.

Sensores digitales: empleados para conteo discreto de encendido/apagado, codificacion lineal y rotativa, mediciones de posicion, etc.




SENSORES

Dependiendo del tipo de sensor, su salida eléctrica puede
ser un voltaje, corriente, resistencia u otro atributo eléctrico

que varia con el tiempo Boya, nivel de fluido

LVDT,
pequenos

Opticos, Luz r

Deformacion \
Celda de carga, Peso
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Actuadores solenoides + Boyas
Comienza el tanque vacio
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Actuadores solenoides + Boyas
Llenado con liquido 1 hasta nivel Boya FS2
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Actuadores solenoides + Boyas
Llenada con liquido 2 hasta nivel FS3
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Actuadores solenoides + Boyas
Completa la carga se procede a la
iIntegracion de los compuestos.
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Hasta 700°C Oxido de magnesio e
hilo de kanthal.

Hasta 1300°C Ceramica alumina
tubular.

Hasta 2700° C Materiales especiales.




Resistencias
eléctricas.

<700°C Oxido de magnesio e hilo de
kanthal.

<1300°C Ceramica alumina tubular.

Estaio  240°C (450°F) . .
Plomo  340°C (650°F) <2700° C Materiales especiales.
Cinc  420°C (787°F)

Aluminio 620° (1150°-1200°F)

Bronce  880° (1620°-1680°F)

Latén 930° (1700°-1800°F) ) .

Plata  960°C (1760°F) Calentamiento de Aire

Cobre  1050°C (1980°F)

Monel 1340°C (2450°F) g z .
Acero de alto carbono 1370°C (2500°F) Calentamiento de quUldOS
Acero medio carbono 1430°C (2600°F) ) .

Acero inoxidable 1430°C (2600°F) Calentamiento de Solidos
Niquel 1450°C (2640°F)

Acero de bajo carbono 1510°C (2750°F)

Hierro forjado 1593°C (2900°F)







